Tematické okruhy k maturitni zkousce z pfedmétu UZITI ELEKTRICKE ENERGIE

Obor vzdélani: 26-41-L/52 Provozni elektrotechnika — denni forma vzdélavani
Trida PN2

1) Spinaci pfistroje, druhy, rozdéleni, funkce v obvodu, pfechodové jevy pfi spinani a
vypinani stejnosmérnych a stfidavych proudt

2) Elektricky oblouk, vznik a charakteristika elektrického oblouku, vypindni stejnosmérného a
stfidavého oblouku

3) Elektrodynamické sily, zkratovy proud, provedeni kontakt(i, konstrukce, zhaseni stfidavych
obloukd, vykonové vypinace

4) Prepéti, druhy a vznik prepéti, ochrana pred vnitinim a vnéjSim prepétim

5) Elektrické pFistroje nn, pojistky nn, chranice, pfiklad zapojeni

6) Elektrické pfistroje VN a VVN, odpojovace, usecniky, odpinace, vykonové vypinace — druhy
7) Elektromagnety, druhy, rozdéleni, pouziti, elektromagneticka upinadla, brzdy

8) Transformatory, druhy, konstrukce, magneticky obvod, vinuti, chlazeni, U |, pfevod,
ucinnost transformatoru, ztraty, spojovani vinuti

9) Transformator naprazdno a nakratko, ndhradni schéma, fazorovy diagram,
autotransformator, specidlni trafa

10) Transformator pfi zatizeni, ndhradni schéma, fazorovy diagram, ubytek napéti na
transformatoru, fizeni napéti, pristrojové transformatory

11) Trifazovy transformator, zapojeni vinuti transformatoru, hodinovy uhel, pfiklady,
paralelni chod transformatoru

12) Asynchronni motory, konstrukéni provedeni, vznik tocivého pole, synchronni a
asynchronni otacky, trifazové vinuti, schéma, indukované napéti, moment

13) Chod asynchronniho motoru, chod naprdzdno a nakratko, ndhradni schéma, fazorovy
diagram, méreni naprazdno a nakratko, ztraty, charakteristiky

14) Snimace polohy a hladiny

15) Kruhovy diagram indukéniho motoru, konstrukce, zjistovani P,M,Pp,s, spousténi
krouzkovych motort

16) Snimace prutoku a tlaku

17) Jednofazové asynchronni motory, druhy, konstrukce, pouziti, spousténi jednofazovych
motorU nakrdtko, Uprava kleci



18) Synchronni stroje — rozdéleni, druhy alternator( dle uspofadani rotoru, odbuzovag, fizeni
napéti, princip ¢innosti

19) Snimace teploty a otacek

20) Synchronni motory, konstrukce, spousténi, provozni stavy, zatéze R,RL,RC, synchronni
kompenzator

21) Stejnosmérné elektrické stroje, konstrukce, funkce komutatoru, vinuti kotvy, princip
¢innosti dynama — motoru, komutdatoru

22) Akeni cleny
23) Dynama, druhy podle buzeni, zapojeni a charakteristiky, cizi a vlastni buzeni, fizeni napéti
24) Stejnosmérné motory, druhy, zapojeni, charakteristiky, spousténi, fizeni otacek, brzdéni

25) Komutatorové motory, jednofdzové, univerzdlni, repulsni, tfifazové, napdjené do statoru
—rotoru



