Témata pro ustni profilovou zkousku z predmétu
ELEKTROTECHNIKA
Obor studia:  39-41-L/02 Mechanik elektrotechnickych a instalatérskych zafizeni

1. Mc¢fici pristroje analogové a digitalni, konstanta, pfesnost, rozsah, Ohmiv zakon
2. Méfeni napéti, proudu a odporu
-metody zapojeni, Kirchhoffovy zakony
3. Spinaci pfistroje
a) druhy, rozdéleni, funkce v obvodu
b) ptechodové jevy pfi spinani a vypinani stejnosmérnych a sttidavych prouda
4. Vznik a zhaSeni elektrického oblouku, statickd a dynamicka charakteristika
elektrického oblouku, zotavené napéti
5. Prepéti
a) Druhy a vznik piepéti
b) Ochrana pied vnitinim a vné&jSim piepétim
6. Sité nizkého napéti — IT, TNC, TNS, TT, kompenzace kapacitnich proudii
7. Transforméatory
a) Druhy, konstrukce, magneticky obvod, vinuti chlazené indukované napéti, pievod,
Hopkinsontv zakon
b) Uc&innost transformatoru, ztraty, spojovani vinuti
8. Transformator naprazdno a nakratko
a) Nahradni schéma, fazorovy diagram
b) Autotransformator, specilni transformatory
9. Transformator pfi zatizeni
a) Nahradni schéma, fazorovy diagram
b) Rizeni napéti, méfici transformétory
10. Ttifazovy transformator
a) Magneticky obvod, zapojeni vinuti transformatoru, hodinovy thel, ptiklady
b) Paralelni chod transformatoru
11. Asynchronni motory
a) Konstrukéni provedeni, vznik to¢ivého magnetického pole
b) Asynchronni motor s kotvou nakratko a kotvou krouzkovou
12. Chod asynchronniho motoru
a) Chod naprazdno a nakratko, nahradni schéma, fazorovy diagram
b) Meéfeni naprazdno a nakratko, ztraty, charakteristiky
13. Jednofazové asynchronni motory
a) Schéma zapojeni, konstrukce, pouziti
b) Spousténi jednofazovych motora
14. Synchronni stroje — rozd¢€leni
a) Druhy alternatort dle uspofadani rotoru
b) Rizené napéti, princip ¢innosti
15. Synchronni alternator pfi zatizeni
a) Nahradni schéma, fazorovy diagram, odbuzovani a ptibuzovani
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b) Chod naprazdno — nakratko, paralelni chod, fazovani
Synchronni motory

a) Konstrukce, spousténi, provozni stavy, zatéz R, RL, RC
b) Synchronni kompenzator

Stejnosmérné stroje

a) Konstrukce, funkce komutatoru

b) Princip ¢innosti dynama — motoru, komutatoru
Dynama

a) Druhy podle buzeni, zapojeni, charakteristiky

b) Cizi a vlastni buzeni, fizené napéti

Stejnosmérné motory

a) Druhy, zapojeni, charakteristiky

b) Spousténi, fizeni otacek, brzdéni

Komutatorové motory

a) Jednofazové, univerzalni

b) Trifazové, napajené do statoru - rotoru



